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Abstract ofEP0836858 

The control handle consists of an elongated body (1) with a single tube coupling (31) at 
one end which is linked to an operation site or body cavity and couplings (41, 42) for two 
tubes at the other which are linked to a vacuum and liquid feed source. The couplings are 
connected through internal tubes inside the handle (16), controlled by push buttons (19, 
20). The elongated body of the handle is curved at one end, and has the pushbuttons 
located on the convex side of the curve. The tube couplings at either end of the body are 
in the form of push-on cups shaped to engage with inner connections on the internal 
tubes. The internal tubes are made from a compressible material so they can be squeezed 
flat by pressure elements on the push buttons to control the flow through them. 
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(54) Piece a main pour dispositif chirurgical d'aspirations-lavages 



(57) -La presente invention concerne un dispositif un corps oblong (1) coude (en 2) et associe a des 

chirurgical pour realiser des aspirations et des la- embouts d'extremite (30 et 40), interchangeables. 
vages de sites operatoires et de cavites corporelles 

Selon la presente invention, le dispositif comporte 





Europaisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europeen des brevets 



< 

00 

to 

CO 
CO 

s 

o 

Q. 

LU 



Printed by Jouve, 75001 PAFUS (FR) 



BNSDCCID: <EP 0836858A1_I_> 



1 EP 0 836 858 A1 2 



Description 

La presente invention a pour objet un dispositif chi- 
rurgical pour realiser des aspirations et des lavages de 
sites operatoires ou de cavites corporelles. 

Bien que non exclusivement, le dispositit de la pre- 
sente invention est particulierement appropriS a etre uti- 
lise en chirurgie coelioscopique et il est decrit ci-apres 
principalement en relation avec cette utilisation. 

On sait que la chirurgie coelioscopique ne permet 
pas de nettoyer un site operatoire comme cela se fait 
en chirurgie ouverte, par utilisation de compresses st6- 
riles par exemple. On a done ete amene a concevoir des 
dispositifs permettant, d'une part, d'envoyer du serum 
physiologique, eventuellement chauffe. sur un site op6- 
ratoire et, d'autre part, d'evacuer de ce dernier le sang, 
les secretions et le s6rum physiologique souille. 

Un tel dispositit connu comporte : 

un corps oblong destine a servir de poignee pour le 
chirurgien ; 

un premier raccord tubulaire, dispose a une extre- 
mite dudil corps oblong et destine a §tre mis en 
communication avec le site operatoire, generale- 
ment par I'intermediaire d'une canule allongee ; 
un deuxieme et un troisieme raccords tubulaires, 
disposes a I'autre extremite dudit corps oblong et 
destines a etre relies respectivement, generate- 
ment par I'intermediaire de conduites souples, a 
une source de liquide de lavage et a des moyens 
d'aspiration, ledit liquide de lavage provenant d'un 
reservoir sous pression ou bien etant achemine sur 
le site operatoire uniquement par Taction de la 
gravite ; 

deux lignes de liaison internes audit corps oblong 
et reliant ledit premier raccord tubulaire respective- 
ment auxdits deuxieme et troisieme raccords tubu- 
laires, lesdites lignes de liaison pouvant etre des tu- 
bes souples ecrasables ; et 
des moyens de commande selective, montes dans 
ledit corps oblong et susceptibles de commander la 
circulation fluide dans lesdites lignes de liaison, les- 
dits moyens de commande selective etant action- 
nes par des organes d'actionnement manuels ap- 
paraissant a la surface dudit corps oblong pour etre 
a la disposition du chirurgien. Pour chaque ligne de 
liaison, lesdits moyens de commande selective 
peuvent comprendre un systeme a guillotine sus- 
ceptible d'ecraser te tube souple correspondant et 
lesdits organes d'actionnement peuvent comporter 
un bouton-poussoir. G6n6ralement, en Tabsence 
d'action du chirurgien sur le bouton-poussoir, cha- 
que systeme a guillotine ecrase le tube souple cor- 
respondant grace a Taction d'au moins un ressort, 
ce qui interrompt la communication fluide de la ligne 
de liaison correspondante, alors que pour etablir 
cette communication, le chirurgien doit appuyer sur 
ledit bouton-poussoir pour contrecarrer Taction du- 



dit ressort. 

En operation, te chirurgien tient ledit corps oblong 
dans le berceau forme par Tauriculaire, Tannulaire, le 

s medius et Tindex d'une de ses mains et actionne lesdits 
boutons-poussoirs avec le pouce de ladite main. 

Lorsque le chirurgien appuie avec son pouce sur le 
bouton-poussoir associe a la ligne de liaison reliant le 
premier raccord tubulaire audit deuxieme raccord tubu- 

io laire, sans toucher a I'autre bouton-poussoir, il etablit la 
liaison entre ladite source de liquide de lavage et le site 
operatoire, tandis que la communication est coupee en- 
tre ce dernier et les moyens d'aspiration. En revanche, 
lorsque le chirurgien appuie avec son pouce sur le bou- 
ts ton-poussoir associe a la ligne de liaison reliant le pre- 
mier raccord tubulaire audit troisieme raccord tubulaire, 
sans toucher a I'autre bouton-poussoir, il etablit la 
liaison entre le site operatoire et lesdits moyens d'aspi- 
ration, tandis que la communication est coupee entre 

20 ladite source de liquide de lavage et ledit site operatoire. 
Bien que donnant toute satisfaction operationnelle- 
ment, de tels dispositifs conn us ne sont pas to u jours 
d'une grande commodite d'utilisation. 

En effet, de facon usuelle, ledit premier raccord tu- 

25 bulaire est generalement prolonge par une canule allon- 
gee pouvant avoir une longueur de plusieurs dizaines 
de centimetres, I'extrdmite libre de ladite canule devant 
debouch er sur le site ou dans la cavite concern es. Du 
fait que la main du chirurgien se trouve au-dessus du 

30 patient allonge sur la table d'operation et que ladite ca- 
nule allongee, de longueur importante, se trouve en pro- 
Ion gement dudit corps oblong, le chirurgien est oblige 
de basculer la main d'avant en arriere autour de son poi- 
gnet pour que ladite canule allongee prenne une posi- 

35 tion inclinee telle que son extremite libre debouche a 
Tendroit desire. II en resulte une position manuelle in- 
confortable et fatigante pour le chirurgien. 

Par ailleurs, la prise usuelle decrite ci-dessus peut 
ne pas convenir a certains chirurgiens qui prefereraient 

40 une prise differente, bien entendu compatible avec la 
disposition et la souplesse des conduites reliant le dis- 
positif a la source de liquide de lavage et aux moyens 
d'aspiration. 

La presente invention a pour objet principal d'ac- 
45 croitre la commodite d'utilisation des dispositifs permet- 
tant de realiser des aspirations et des lavages de sites 
et cavites corporels. 

A cette fin, selon Tinvention, le dispositif de type de- 
crit ci-dessus est remarquable : 

so 

en ce que ledit corps oblong : 

est coudd a Tune de ses extremites, lesdits or- 
ganes d'actionnement se trouvant du c6te dudit 
55 corps oblong oppose a la concavite dudit 

coude ; et 

comporte, a chacune de ses extremites, deux 
passages traversants respectivement relies 
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auxdites lignesde liaison internes, de sorteque 
chacune desdites lignes de liaison relte un pas- 
sage traversant d'une extremite dudit corps 
oblong a un passage traversant de Taut re ex- 
tremite dudit corps oblong ; et s 

en ce que ledit dispositif chirurgical comporte : 

au moins un premier embout, porteur dudit pre- 
mier raccord tubulaire et pouvant se monter a io 
i'une quelconque des extremites dudit corps 
oblong, de facon que ledit premier raccord tu- 
bulaire soit raccord e en commun et de facon 
etanche, aux deux passages traversants de 
I'extremite sur laquelte est monte ledit premier is 
embout ; et 

au moins un second embout, porteur desdits 
deuxieme et troisieme raccords tubulaires et 
pouvant se monter a Tune quelconque des ex- 
tremites dudit corps oblong, de facon que les- 20 
dits deuxieme et troisieme raccords tubulaires 
soient respectivement raccordes de facon 
etanche aux deux passages traversants de 
I'extremite sur laquelle est monte ledit second 
embout. 2s 

Ainsi, grace a ia forme coudee dudit corps oblong 
et a Pinterchangeabilite desdits premier et second em- 
bouts aux extremites de celui-ci, il est possible de mo- 
difier la structure du dispositif de ['invention pour elimi- 30 
ner les inconvenients des dispositif s connus. Par exem- 
pie, on concoit aisement que, lorsque ledit premier em- 
bout est monte sur I'extremite coudee dudit corps 
oblong, la canule allongee montee sur ledit premier rac- 
cord tubulaire prend naturellement la position inclinee 35 
appropriee : sans que le chirurgien ait besoin de bascu- 
ler son poignet cfavant en arriere. Par ailleurs, la pre- 
sente invention permet d'augmenter les possibilites de 
prises dudit dispositif par la main d'un chirurgien, pour 
que chacun ait une prise qui lui soit confortable. Par 40 
exemple, ledit second embout est monte sur ladite ex- 
tremite coudee dudit corps oblong alors que ledit pre- 
mier embout est monte a I'autre extremite de celui-ci, le 
chirurgien peut tenir ledit corps oblong avec ledit second 
embout dirige vers le haut, ses doigts autres que le pou- *s 
ce etant disposes du cote desdits boutons-poussoirs 
pour pouvoir les actbnner. 

Les deux parties dudit corps oblong, de longueurs 
inegales et separees par ledit coude, peuvent etre au 
moins approximativement rectilignes. so 

De preference, Tangle compris entre les axes des- 
dites parties du corps oblong est au moins egal a 90°. 
Cet angle peut etre adapte au contort du chirurgien. On 
peut, par exemple a cet effet, fabriquer des corps 
oblongs avec des coudes plus ou moins prononces, ss 
chaque chirurgien choisissant alors le corps oblong dont 
la courbure lui convient le mieux. Cependant, generale- 
ment, Tangle precite est au moins approximativement 



egal a 120°. 

Dans un mode de realisation avantageux, ledit 
corps oblong comporte, a chacune de ses extremites, 
une jupe entourant les deux passages traversants cor- 
respondants, lesdites jupes etant identiques et saillant 
vers Pexterieur, et chacun desdits premier et second 
embouts comporte egalement une jupe entourant res- 
pectivement ledit premier et lesdits deuxieme et troisie- 
me raccords tubulaires et susceptible de s'emboiter sur 
Tune desdites jupes dudit corps oblong. 

II est alors avantageux, pour solidariser lesdits em- 
bouts sur ledit corps oblong, que les jupes de ce dernier 
et celles desdits premier et second embouts comportent 
des moyens de verrouillage cooperants, par exemple 
du type a encliquetage indemontable. 

Par ailleurs, ledit second embout peut comporter 
des prolongements respectifs desdits deuxieme et troi- 
sieme raccords tubulaires, en saillie par rapport a la jupe 
correspondante, lesdits prolongements etant suscepti- 
bles d'etre introduits respectivement dans les deux pas- 
sages traversants d'une extremite dudit corps oblong. 

Les deux lignes de liaison internes audit corps 
oblong peuvent etre constitutes par des conduites sou- 
pies ecrasables, lesdits moyens de commande selecti- 
ve comprenant alors deux guillotines respectivement 
associees auxdites conduites souples et pressees par 
des moyens elastiques, tandis que lesdits organes d'ac- 
tionnement sont des boutons-poussoirs solidaires des- 
dites guillotines. 

Dans un mode de realisation particulierement avan- 
tageux, ledit corps oblong comporte deux coques rac- 
cordees le long d'un plan de joint coude et deux pieces 
d'extremite identiques, pourvues desdits passages tra- 
versants et emprisonnees entre lesdites coques. Lesdi- 
tes coques peuvent etre solidarisees I'une de I'autre par 
encliquetage, collage ou par tout autre moyen appro- 
prie. 

De plus, lesdites coques, lesdites pieces d'extremi- 
te et lesdits premier et second embouts peuvent etre 
realises en matiere synthetique. 

On obtient alors un dispositif facile a construire et 
peu couteux, qui peut etre jete apres un usage unique. 

On elimine alors tous les problemes de sterilisation 
apres usage des appareils chirurgicaux durables. 

A chaque corps oblong peuvent etre associes au 
moins deux premiers embouts interchangeables, pour- 
vus de canules allongees de diametres et/ou de lon- 
gueurs differents. Le chirurgien peut ainsi choisir celui 
des deux premiers elements qui lui convient le mieux 
pour I'intervention en cours. 

Les figures du dessin annexe feront bien compren- 
dre comment I'invention peut etre realisee. Sur ces fi- 
gures, des references identiques designent des ele- 
ments semblables. 

La figure 1 est une vue en perspective eclatee du 
corps oblong d'un dispositif chirurgical d'aspi rat ions/la - 
vages conforme a la presente invention. 

La figure 2 est une vue en perspective d'une piece 
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se trouvant a chacune des extremites du corps oblong. 

La figure 3 est une vue en perspective de Tinterieur 
d'un premier embout d'extremite pour le dispositit de Pin- 
vention. 

La figure 4 est une vue en perspective de Pinterieur s 
d'un second embout d'extremite pour ledit dispositif de 
I'invention. 

La figure 5 est une vue en coupe longitudinale du 
dispositif de I'invention, selon la ligne V-V de la figure 6. 

La figure 6 est une vue de dessus, avec arrache- 
ment, du dispositif de I'invention. 

La figure 7 est une vue lateral e part telle avec arra- 
chement (correspondant a la figure 5) illustrant Inter- 
ruption de la liaison fluide entre les deux extremites du 
dispositif conforme a la presente invention. 

La figure 6 est une coupe transversale selon la ligne 
Vlll-Vlllde la figure 7. 

La figure 9 est une vue laterale partielle avec arra- 
chement, semblable a la figure 7, illustrant I'etablisse- 
ment de !a liaison fluide en Ire les deux extremites du 
dispositif conforme a la presente invention. 

La figure 10 est une coupe transversale selon la li- 
gne X-X de la figure 9. 

Les figures 11 et 12 ihustrent en perspective deux 
possibilitcs dc constitutions et de prehensions du dis- 
positif conforme a la presente invention. 

Les figures 13 et 14 illustrent schematiquement le 
fonctionnement du dispositif conforme a I'invention. 

Le dispositif chirurgical, represents sur les figures 
1 a 10 et destine a realiser des aspirations et des lava- 
ges de sites corporels, tels que des sites operatoires, 
des cavites corporelles, etc comporte une poignee 
formee par un corps oblong 1 presentant un coude 2 au 
voisinage de Tune de ses extremites. Le corps oblong 
1 represents sur ces figures comporte deux parties rec- 
tilignes 1 A et 1 B, d'axes respectifs A-A et B-B, reliees 
par ledit coude 2. L'angle a entre les axes A-A et B-B 
est au moins egal a 90° et est generalement de I'ordre 
de 120°, comme represents sur les figures. 

Dans I'exemple de realisation represents, le corps 
oblong 1 comporte deux coques longitudinales 3 et 4 
coudees, raccordees le long d'un plan de joint coude 
longitudinal 5. Lesdites coques 3 et 4 sont solidarisees 
Tune de I'autre grace a des moyens d'encliquetage coo- 
pe rants 6 et 7, respectivement portes par lesdites co- 
ques 

A chacune des extremites du corps oblong 1, une 
piece d'extremite 8 (identique pour les deux extremites) 
est emprisonnee entre lesdites coques 3 et 4. Comme 
le montre plus particulierement la figure 2, chaque piece 
8 comporte un corps 9, traverse par deux passages tra- 
versants 10 et 11. Du cote interieur du corps oblong 1, 
ladite piece 8 comporte deux elements tubulaires 12 et 
13, prolongeant lesdits passages traversants 10 et 11. 
Du cote exterieur du corps oblong, la piece 8 comporte 
une jupe 14 entourant lesdits passages traversants 10 
et 11. 

A hnterieur du corps oblong 1, sont prevues deux 
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conduites longitudinales 15 et 16, souples et ecrasa- 
bles, chacune desdites conduites 15, 16 etant emman- 
chee, a Tune de ses extremites sur le prolongement tu- 
butaire 12 d'une desdites pieces d'extremite 8, et a son 
autre extremite sur le prolongement tubulaire 13 de 
i'autre desdites pieces d'extremite 8. Ainsi, chacune 
desdites conduites 15, 16 relie un passage traversant 
10, 11 d'une extremite dudit corps oblong 1 a un passa- 
ge traversant 11, 10 de I'autre extremite dudit corps 
oblong. 

Par aiileurs, sur la partie IA du corps oblong 1 , sont 
prevus des moyens de commande selective suscepti- 
bles de commander la circulation fluide dans lesdites 
conduites souples 15, 16 et des organes d'actionne- 
ment desdits moyens de commande. Ceux-ci sont cons- 
trues par des guillotines 17, 18 respectivement asso- 
ciees aux conduites 15 et 16 et solidaires de boutons- 
poussoirs 19 et 20. Les boutons-poussoirs 19 et 20 ap- 
paraissent a I'exterieur du corps oblong 1 , du cdte op- 
pose a la concavite du coude 2 et sont guides en depla- 
cement, orthogonalement a I'axe A-A de la partie de 
corps 1 A. lis sont respectivement charges par des res- 
sorts 21 et 22. 

Au repos (voir les figures 7 et 8), lesdits ressorts 21 
et 22 pressent lesdits boutons-poussoirs 19, 20 pour 
que ceux-ci saillent a I'exterieur du corps oblong 1 et 
pour que lesdites guillotines 17 et 18 ecrasent lesdites 
conduites souples 15 et 16, en interdisant les commu- 
nications fluides entre les passages traversants 10 et 
11 des deux pieces d'extremite 8. Lorsque Ton desire 
etablir Tune desdites communications fluides (voir les 
figures 9 et 10), on enfonce le bouton-poussoir 19, 20 
correspondant, a I'encontre de Paction du ressort 21 , 22 
associe, ce qui ecarte la guillotine correspondante 17, 
18 de la conduite souple 15, 16 concernee, qui rep rend 
sa forme et permet ladite communication fluide. 

En plus du corps oblong 1, le dispositif chirurgical 
conforme a la presente invention comporte de plus au 
moins un embout 30 (figure 3) et un embout 40 (figure 
4). 

L'embout 30 comporte un raccord tubulaire 31, 
dans lequel peut par exemple s'embolter d'un cdte une 
canule allongee 32. De I'autre cote, ledit raccord tubu- 
laire 31 est entoure par une jupe 33, pouvant s'embolter 
sur la jupe 1 4 de I'une quelconque des deux pieces d'ex- 
tremite 8. Lorsque la jupe 33 est emboftee sur une jupe 
14, ledit raccord tubulaire 31 est raccorde, en commun 
et de facon etanche, aux deux passages traversants 10 
et 1 1 de la piece 8 correspondante. L'embout 30 et les 
pieces 8 peuvent comporte r des moyens de solidarisa- 
tion par encliquetage coope rants, 34 et 35. 

L'embout 40 comporte deux raccords tubulaires 41 
et 42, destines a etre relies, respectivement, a une sour- 
ce de liquide de lavage et a des moyens d'aspi ration par 
des conduites 43 et 44. Du cote oppose aux conduites 
43 et 44, lesdits raccords tubulaires 41 et 42 sont en- 
toures par une jupe 45 et se prolongent par des ele- 
ments tubulaires 41 A et 42 A. La jupe 45 de l'embout 40 
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peut s'emboTter sur la jupe 14 de Tune quelconque des 
deux pieces cf extr6mite 8. Lorsque la jupe 45 est em- 
boitee sur une jupe 14, les elements tubulaires 41 A et 
42 A penetrant dans les passages traversants 10 et 11 
correspondants, de sorte que les embouts 41 et 42 sont s 
respectivement raccordes de facon etanche aux passa- 
ges traversants 10 et 11 de la piece 8 correspondante. 
L'embout 40 comporte des moyens de solidarisation par 
encliquetage 46 susceptibles de cooperer avec les 
moyens d'encliquetage 34 des pieces 8. 10 

On comprend qu'ainsi les embouts 30 et 40 sont 
interchangeables et peuvent chacun etre montes a Tune 
quelconque des extremites du corps oblong 1 , comme 
cela est illustre sur les figures 11 et 12. Sur les figures 
5, 6 et 11, on a represents l'embout 30 monte sur Tex- is 
tremite libre de la partie IB du corps oblong 1 , et l'em- 
bout 40 monte a Pextremite libre de la partie IA dudit 
corps 1. Au contraire, sur la figure 12, l'embout 30 est 
monte a I'extr6mite libre de la partie 1 A, tandis que rem- 
bout 40 est monte a I'extremitS libre de la partie 1 B du 20 
corps 1. 

Les figures 11 et 12 montrent que, grace a I'inter- 
changeabilite des embouts 30 et 40 et au coude 2 du 
corps 1 , Tappareil conforme a la presente invention peut 
etre tenu de facons differentes, en fonction de la dispo- 2s 
sition de I'environnement et du confort du chirurgien. 

Sur les figures 13 et 14, on a illustr6 schematique- 
ment un mode de fonctionnement de I'appareil confor- 
me a la presente invention, en supposant que la con- 
duite souple 15 est reliee a une source de liquide de 30 
lavage L par la conduite 43, tandis que la conduite sou- 
ple 16 est reliee a un dispositif d'aspiration As par la 
conduite 44. 

Ainsi, Textremite libre de la canuie allongee 32 se 
trouvant en regard d"un site S a laver, si I'operateur ap- 35 
puie sur le bouton-poussoir 1 9, du liquide de lavage pas- 
se de la source L au site S, a travers la conduite souple 
15, la conduite souple 16 restant ecrasee par Taction 
elastique de la guillotine 18 fiee au bouton-poussoir 20 
et isolant done le dispositif d'aspiration As (voir la figure 40 
13). Maintenant, si I'operateur cesse d'appuyer sur le 
bouton-poussoir 1 9, mais appuie sur le bouton-poussoir 
20, le liquide de lavage pollue est aspire du site S par 
le dispositif As, a travers la conduite souple 16, la con- 
duite souple 1 5 etant ecrasee par Taction de la guillotine 45 
17 liee au bouton-poussoir 19 et isolant done la source 
de liquide de lavage L (voir la figure 14). 

De ce qui precede, on comprendra ais^meni que le 
dispositif conforme a la presente invention peut etre rea- 
lise a bon marche, par exemple en matiere synth£tique. so 
II peut St re presente a la vente sous la forme cf un en- 
semble de plusieurs pieces separees comprenant, par 
exemple, le corps oblong 1 complet plusieurs embouts 
differents 30 et un embout 40. Le chirurgien choisit Tern- 
bout 30 qui convient a Tintervention a effectuer (Ion- ss 
gueur, diametre, etc ... de la canuie allongee 32), Fas- 
semble a celle des extremites du corps coud6 1 qui lui 
assure la prise la plus confortable et assemble l'embout 



40 a Tautre extremity. 

Les moyens de solidarisation a encliquetage 34, 35, 
46 peuvent etre tels que, apres un premier usage, le 
dispositif selon Tinvention ne puisse plus etre d6monte. 



Revendications 

1. Dispositif chirurgical pour realiser des aspirations 
et des lavages de sites corporels (S), tels que des 
sites operatoires et des cavites corporelles, 
comportant : 

un corps oblong (1 ) destine a servir de poignee 
pour un operateur ; 

un premier raccord tubulaire (31), dispose a 
une extremite dudit corps oblong (1 ) et destine 
a etre mis en communication avec un tel site 
corporel (S) ; 

un deuxieme et un troisieme raccords tubulai- 
res (41 et 42), disposes a Tautre extremity dudit 
corps oblong (1) et destines a etre relies, res- 
pectivement, a une source de liquide de lavage 
(L) et a des moyens d'aspiration (As) ; 
deux lignes de liaison (15, 16) internes audit 
corps oblong (1 ) et reliant led it premier raccord 
tubulaire (31) respectivement auxdits deuxie- 
me et troisieme raccords tubulaires (41 et 42) ; 
des moyens de commande selective (17, 18), 
montes dans ledit corps oblong (1) et suscep- 
tibles de commander la circulation fluide dans 
lesdites lignes de liaison (15, 16) ; et 
des organes d'actionnement (19, 20) apparais- 
sant a la surface dudit corps oblong (1) pour 
etre a la disposition dudit operateur et action- 
nant lesdits moyens de commande selective 
(17, 18), 
caracterise : 

en ce que ledit corps oblong (1 ) : 

est coude a Tune de ses extremites, lesdits 
organes d'actionnement (19, 20) se trou- 
vant du cote dudit corps oblong (1 ) oppose 
a la concavite dudit coude (2) ; et 
comporte, a chacune de ses extremites, 
deux passages traversants (10, 11) res- 
pectivement relics auxdites lignes de 
liaison internes (15, 16), de sorte que cha- 
cune desdites lignes de liaison (15, 16) re- 
lie un passage t rave rsant (10, 11 ) dune ex- 
tremite dudit corps oblong a un passage 
traversant (10, 11) de Tautre extremite du- 
dit corps oblong ; et 

en ce que ledit dispositif chirurgical comporte : 

au moins un premier embout (30), porteur 
dudit premier raccord tubulaire (31 ) et pou- 
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vant se monter a Tune quelconque des ex- 
tremites dudil corps oblong (1 ), de facon 
que ledit premier raccord tubulaire (31 ) soit 
raccorde, en commun et de facon etanche, 
aux deux passages traversants (10, 11) de 
I'extremite sur laquelle est monte ledit pre- 
mier embout (30) ; et 

au moins un second embout (40), porteur 
desdits deuxieme et troisieme raccords tu- 
bulaires (41 , 42) et pouvant se monter a 
Tune quelconque des extremites dudit 
corps oblong (1), de facon que lesdits 
deuxieme et troisieme raccords tubulaires 
(41 , 42) soient respect ivement raccordes 
de facon etanche aux deux passages tra- 
versants (1 0, 1 1 ) de I'extremite sur laquelle 
est monte ledit second embout (40). 

Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que les deux parties (1A et 1B) dudit corps 
oblong (1), separees par ledit coude (2), sont sen- 
siblement rectiiignes. 

Dispositif selon la revendication 2, caracterise en 
ce que Tangle (a) compris entre les axes (A- A et B- 
B) desdites parties (1 A et 1 B) dudit corps oblong (1 ) 
separees par ledit coude (2) est au moins egal a 
90°. 



42A) etant susceptibles d'etre introdurts respective- 
ment dans les deux passages traversants (10, 11) 
d'une extremity dudit corps oblong (1). 

s 8. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 1 a 7, caracterise en ce que les deux lignes 
de liaison (15, 16) internes audit corps oblong (1) 
sont constitutes par des conduites souples ecrasa- 
bles, en ce que lesdits moyens de commande se- 

io lective comprennent deux guillotines (17, 18) res- 
pectivement associees auxdites conduites souples 
et pressees par des moyens elastiques (21 , 22) et 
en ce que lesdits organes d'actionnement sont des 
boutons-poussoirs (19, 20) solidatres desdites 

15 guillotines (17, 18). 

9. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 1 a 8, caracterise en ce que ledit corps oblong 
(1) comporte deux coques longitudinates coudees 
20 (3, 4) raccordees le bng d'un plan de joint coude 
(5) et deux pieces d'extremite identiques (8), pour- 
vues desdits passages traversants (10, 11) et em- 
prisonnees entre lesdites coques (3, 4). 

2S 10. Dispositif selon la revendication 9, caracterise en 
ce que lesdites coques (3, 4), lesdites pieces d'ex- 
tremite (8) et lesdits premier et second embouts 
(30, 40) sont realises en matiere synthetique. 



Dispositif selon la revendication 3, caracterise en 30 11. 
ce que ledit angle (a) est au moins approximat ive- 
ment egal a 120°. 



5. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 a 4, caracterise en ce que ledit corps oblong 35 
(1) comporte, a chacune de ses extremites, une ju- 

pe (14) entourant les deux passages traversants 
(10, 11) correspondents, lesdites jupes etant iden- 
tiques et saillant vers I'exttrieur, et en ce que cha- 
cun desdits premier et second embouts (30, 40) 40 
comporte egalement une jupe (33, 45) entourant 
respectivement ledit premier (31) et lesdits deuxie- 
me et troisieme (41, 42) raccords tubulaires et sus- 
ceptible de s'embolter sur l*une desdites jupes (14) 
dudit corps oblong (1). 45 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que lesdites jupes (14) dudit corps oblong (1 ) et 
lesdites jupes (33, 45) desdits premier et second 
embouts (30 : 40) comportent des moyens de ver- so 
rouillage cooperants (34, 35, 46). 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 5 ou 6, caracterise en ce que ledit second em- 
bout (40) comporte des prolongements (41 A, 42A) ss 
respectifs desdits deuxieme et troisieme raccords 
tubulaires (41 , 42), en saillie par rapport a la jupe 
(45) correspondante, lesdits prolongements (41 A, 



Dispositif selon I'une des revendications 1 a 9, ca- 
racterise en ce que ledit premier raccord tubulaire 
(31) dudit premier embout (30) est solidaire d'une 
canule allongee (32). 



12. Dispositif selon la revendication 11, caracterise en 
ce qu'it comporte au moins deux premiers embouts 
(30) interchangeables, pourvus de canules allon- 
gees (32) differentes. 
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